
 1
6×

M
3 

 6 

 
70

  -0 0.
03

0  

 6
9.

6 

 
3.

4 

 
90

  -0 0.
03

5  

 1
2×

M
3 

 7 

 Customer Flange Depth 7 MIN. 

 5 

 75.9 

 12.5 

 79 

 11.5 

4 x M3  4

3 x M2  3

 120° 

 1
00

° 

 22 

 64 

 2
2.

5°
 

 3
0°

 

 84 

 62 

 56.5 

NOTE:
1. UNSPECIFIED GEOMETRIC TOLERANCE GB/T1184-H (ISO 2768-2)
2. DIMENSIONS ARE MEASURED AT 20℃

NOTE:
1. UNSPECIFIED GEOMETRIC TOLERANCE GB/T1184-H (ISO 2768-2)
2. DIMENSIONS ARE MEASURED AT 20℃
3. NO ANGULAR FIXATION (CIRCUMFERENTIAL) BETWEEN SOCKET (REAR)
    ＆THREADED HOLES (FRONT)

谐波减速机-速比 20-50 20-80 20-100 20-120

启停峰值扭矩（Nm） 73 96 107 113

平均负载转矩容许最大值（Nm） 44 61 64 64

额定扭矩（Nm） 33 44 52 52

瞬间容许最大扭矩（Nm） 127 165 191 191
输出端峰值转速（RPM）
[在48V、额定扭矩下] 60 37.5 30 25

不含制
动器版

转子惯量（g·mm
2
） 95791

外径×长度（mm） 90x75.9

重量（Kg） 1.506

含制动
器版

转子惯量（g·mm
2
） 110213

外径×长度（mm） 90x75.9

重量（Kg） 1.639

共同参数 供电电压：48V（±10%），通孔直径：18mm，
IP等级：IP54，制动器类型：摩擦式阻尼制动器

选装配置
通信方式：EtherCAT/CANopen/Modbus，输出端编码器分辨率：19/20B

it，
重复/绝对定位精度：±7/±15角秒或±10/±25角秒

电机参数

极数 16

直流母线电压（V） 48

额定功率（W） 314

额定转矩（N·m） 1

额定转速（rpm） 3000

额定电流（A） 8.8

最大转矩（N·m） 3

最大电流（A） 26.4

连续静态转矩（N·m） 1.1

连续静态电流（A） 9.68

线电阻（Ω） 0.28

闭路电感（mH） 0.46

反电势常数（V/krpm） 7.24

转矩常数（Nm/A） 0.123

Harmonic gear-ratio 20-50 20-80 20-100 20-120

Peak torque for start and stop（Nm） 73 96 107 113

Permissible max.value of ave.load torque(Nm) 44 61 64 64

Rated torque(Nm) 33 44 52 52

Permissible max. momentary torque(Nm) 127 165 191 191

Max. output rotational speed(RPM)
[Using 48V operating at rated torque] 60 37.5 30 25

Without 
brakes

Rotor inertia(g·mm2) 95791

OD*Length(mm) 90x75.9

Weight(kg) 1.506

With 
brakes

Rotor inertia (g·mm2) 110213

OD*Length(mm) 90x75.9

Weight(kg) 1.639

Common parameters
Supply voltage: 48V(±10%)

Inner diameter:18mm
IP54  &  Friction brake

Optional device
Communication type: EtherCAT/CANopen/Modbus

Output encoder resolution:19/20 Bit
RP/AP:±7/±15 arc sec or ±10/±25 arc sec

Motor parameters

No. of poles 16

DC Link Voltage(V) 48

Rated Power(W) 314
Rated Torque(N·m) 1

Rated Speed(rpm) 3000

Rated Current(A) 8.8
Maximum torque(N·m) 3

Maximum Current(A) 26.4
Standstill torque(N·m) 1.1

Standstill current(A) 9.68

Resistance line-line(Ω) 0.28
CIose circuit 

inductance(mH) 0.46

Voltage constant(V/krpm) 7.24

Torque constant(Nm/A) 0.123

技术要求：
1、锐边倒钝、未标注倒角：C0.5
2、未标注尺寸公差按GB/T1804-m
3、未标注形位公差按GB/T1184-H  

This drawing contains PROPRIETATY information and is the property of ZeroErr. This drawing may not be copied or used without prior written approval of ZeroErr.
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ANGULAR TOLERANCE:±1°

UNSPECIFIED DIMENSIONAL TOLERANCE

UNLESS OTHERWISE SPECIFIED:
DIMENSIONS APPLY BEFORE COATINGS

REMOVE ALL SHARP BURRS 
AND BREAK ALL SHARP EDGES
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